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Pérshkrimi i léndés

Kursi pérfshiné temat si ne vijim. Kontrolli i mekatronikés sé
automjeteve. Princi i punés dhe funksionimi i senzoréve dhe
aktuatoréve né automjet. Llojet e senzorét dhe klasifikimi i tyre.
Sistemet mekatroniké té gazrave dalése né automjet. Mekatronika
e sistemeve té sigurisé aktive té automjetet e udhétareve.
Sistemet pér kontrollimin e forcés sé frenimit dhe stabilizimin e
automjetit. Sistemet pér bartjen e fuqisé té automjetet.
Mekatronika e ndérrueseve té shpejtésive. Karakteristikat e
sigurisé aktive té automjeteve transportuese té mallrave dhe
udhétareve. Sistemi i pozicionimit global té automjetit (GPS).
Mekatronika e motorit. Karakteristikat teknike té motorit.

Qéllimet e lIéndés:

Qéllimi i l|éndés éshté aftésimi i studentéve me sistemet
bashkékohore Mekatronike né Automjet. Principi i punés i
sistemeve té veganta mekatronike dhe ményra se si integrohen ato
né automjetet bashkékohore jané géllimet e |éndés.

Rezultatet e pritura té
nxénies:

Pas pérfundimit té kétij kursi, studentét do té jené né gjendje gé ti:

— Njoh pjesét kryesore dhe funksionimin e tyre né automjet,

— Njoh principin e punés se njé numri té madh té senzoréve dhe
aktuatoréve,

— ldentifikojné format e kontrollit té sistemit té bartjes sé fuqisé
né automjet,

— Dijé pér principet dhe funksionin e punés sé mekatronikés né
automjetet dhe motoré,

— Identifikojné garqet elektronike dhe komponentét e tyre né

automjet.

Kontributi né ngarkesén e studentit (gjé qé duhet té korrespondoj me rezultatet e té nxénit té
studentit)

Aktiviteti Oré Dité/javé | Gjithsej
Ligjérata 2 15 30
Ushtrime teorike/laboratorike 2 15 30
Puné praktike 1 2 2
Kontaktet me mésimdhénésin/konsultimet 0.25 12 3
Ushtrime né teren 0 0 0
Kollokfiume, seminare 3 2 6
Detyra té shtépisé 2 4 8
Koha e studimit vetanak té studentit (né biblioteké ose 3 8 24




né shtépi)

Pérgatitja pérfundimtare pér provim 2 6 12
Koha e kaluar né vlerésim (teste, kuiz, provim final) 2 4 8
Projektet, prezantimet, et;. 0.5 4 2
Totali 125
Metodologjia e Ligjerata me ané té prezantimeve, ushtrime me detyra dhe
mésimdhénies: shembuj konkret, punime seminarike, teste, diskutime.
Raporti né mes té studimit Pjesa teorike (%) Pjesa praktike (%)
teorik dhe praktik 50% 50%
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Ményra e dhénies sé
provimit:

Testimi gjaté semestrit:

- Testiil-ré:.eeeeeeeeeennn. 33.3%,
- Testiill-tériiiiieenns 33.3%,
- Projektic..ccoceiiiiiiieiens 33.3%,
- Ardhja ushtrime:............. 2.5%,
- Ardhja né ligjérata.......... 2.5%, dhe

- Provimi me gojé:............ 60%.
Studentét pa kryerjen e projektit hulumtues nuk mund ta japim
provimin.
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