Té dhéna bazike té lIéndés

Njésia akademike: Fakulteti i Inxhinierisé Mekanike
Departamenti Konstruktim dhe Mekanizim

Titulli i Iéndés: Analiza dhe Sinteza e Mekanizmave
Niveli: Bachelor

Statusi léndés: Obligative

Semestri: \Y

Numri i oréve né javé: 2+2

Vlera né kredi — ECTS: 6

Mésimdhénési i Iéndés: Dr. sc. Ahmet Shala

Pérshkrimi i léndés

Né kété kurs studenti do té njihet me ciftet kinematike dhe
ekuivalencén kinematike, Shkallén e lévizshmérisé sé
mekanizmave, Kriterin i Grashoff-it; Klasifikimin e mekanizmave;
Analizén kinematike té& mekanizmave bazik, Analizén
kinetostatike té mekanizmave planar, Sintezén e mekanizmave
né pérgjithési dhe Sinteza e mekanizmave me gunga né veganti;
Mekanizmat dhémbézore, Kinematika e reduktoréve planetar -
Metoda e Vilisit).

Qéllimet e léndés:

Njohuri té mjaftueshme pér analizén dhe sintezén e
mekanizmave bazik. Pérvetésimi i punés me kompjuter, né
vecanti pérdorimi i softueréve aplikativé MathCad, Matlab dhe
Working Model.

Rezultatet e pritura
té nxénies:

Pas pérfundimit té kétij kursi studenti do té jeté né gjendje gé:
Té dijé parimet té analizés kinematike té mekanizmave bazik:
manivelé-biellé dhe atij katér-hallkésh
Té mund té béjé analizén kinetostatike té mekanizmave né
rrafsh
Té mund té realizojé sintezén e mekanizmave baziké
pérfshiré mekanizmat me gunga.

Té béjé analizén kinematike dhe dinamike té mekanizmave
dhémbézore.

Shfrytézimin e softueréve MathCad, Matlab dhe Working
Model pér zbatim té teorisé sé pérvetésuar né kété kurs.

Me njohurité teorike dhe praktike té fituara nga ky kurs
studenti do ta fitojé njohuri té mjaftueshme pér analizén dhe
sintezén e mekanizmave bazik me géllim té zgjidhjes sé
problemeve profesionale me té cilat do té ndeshet né té
praktikeé.

Kontributi né ngarkesén e studentit (qgé duhet té korrespondoj me rezultatet e té nxénit té studentit)

Aktiviteti

Oré Dité/javé | Gjithsej

Ligjérata

2 15 30

Ushtrime teorike/laboratorike 2 15 30




Puné praktike 0 0 0
Kontaktet me mésimdhénésin/konsultimet 1 5 5
Ushtrime né teren 0 0 0
Kollokfiume,seminare 10 1 10
Detyra té shtépisé 1 10 10
Koha e studimit vetjak té studentit (né biblioteké ose né shtépi) | 4 10 40
Pérgatitja pérfundimtare pér provim 20 1 20
Koha e kaluar né vlerésim (teste, kuiz, provim final) 5 1 5
Projektet, prezantimet ,etj 0 0 0
Totali 150 oré

Metodologjia e
mésimdhénies:

Ligjérata me ané té prezantimeve, ushtrime me detyra dhe
shembuj konkret, punime seminarike, teste, diskutime et;.

Raporti né mes té studimit teorik Pjesa teorike (%) Pjesa praktike (%)
dhe praktik 40% 60%
Literatura

Literatura [1] Ligjérata té autorizuara nga profesori i Iéndés.

bazé: [2] A.K.Mallik, A. Ghosh and G.; Kinematic Analysis and synthesis of Mechanisms, CRC

Press 1994 .
[3] J. Uicker,G.R.Pennock, J.E. Shigley ; Theory of Machines and Mechanisms, Oxford
Univ. Press, 2003.

Plani i dizajnuar i mésimit:

Java

Ligjérata qé do té zhvillohet

Java e paré:

Paragitja e cifteve kinematike pérmes koordinatave

Java e dyté:

Shkalla e lévizshmérisé sé mekanizmave

Java e treté:

Kriteri i Grashoff-it; Zévendésimi i cifteve té larta né
mekanizma - Ekuivalenca Kinematike

Java e katért:

Klasifikimi i mekanizmave; Njohuri te pérgjithshme mbi
mekanizmat.

Java e pesté:

Analiza kinematike e mekanizmave bazik: manivelé-biellé dhe
katér-hallkésh

Java e gjashté:

Analiza e shpejtésive dhe nxitimeve té mekanizmit

Java e shtaté:

Analiza kinetostatike e mekanizmave planar

Java e teté:

Analiza kinetostatike e mekanizmit manivelé-biellé

Java e nénté:

Analiza kinetostatike e mekanizmit katér-hallkésh

Java e dhjeté: Sinteza e mekanizmave, Sinteza e mekanizmave me gunga;
Java e njémbédhjeté: Sinteza e mekanizmave manivelé-biellé
Java e dymbédhjeté: Sinteza e mekanizmave katér-hallkésh

Java e trembédhjeté:

Mekanizmat dhémbézore; Njohuri té pérgjithshme.

Java e
katérmbédhjeté:

Mekanizmat dhémbézore planetar

Java e pesémbédhjeté:

Kinematika e reduktoréve planetar me dhémbézore cilindrik;
Metoda analitike e studimit (Metoda e Vilisit)

Ményra e dhénies sé provimit: Testimi gjaté vitit, seminaret, dhe provimi pérfundimtar
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